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VHDL有限状态机设计



10.1  VHDL状态机的一般形式

10.1.1  状态机的特点与优势

（1）高效的过程控制模型

（2）容易利用现成的EDA工具进行优化设计

（3）系统性能稳定

（4）高速性能

（5）高可靠性能



10.1  VHDL状态机的一般形式

10.1.2   状态机的一般结构

1．说明部分



10.1  VHDL状态机的一般形式

10.1.2   状态机的一般结构

2．主控时序进程

3．主控组合进程
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10.1.2   状态机的一般结构

4．辅助进程
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10.1.2   状态机的一般结构

4．辅助进程



10.1  VHDL状态机的一般形式

10.1.3  状态机设计初始约束与表述



10.2  Moore型有限状态机的设计

10.2.1  多进程结构状态机
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10.2.1  多进程结构状态机



10.2  Moore型有限状态机的设计

10.2.2    序列检测器之状态机设计
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10.2.2    序列检测器之状态机设计



10.3 Mealy型有限状态机的设计
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10.3 Mealy型有限状态机的设计



10.4   状 态 编 码

10.4.1  直接输出型编码
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10.4.1  直接输出型编码



10.4   状 态 编 码

10.4.2   顺序编码



10.4   状 态 编 码

10.4.3   一位热码状态编码

10.4.4   状态编码设置

1．用户自定义方式

2．直接设置方法

3．用属性定义语句设置



10.4   状 态 编 码
10.4.4   状态编码设置
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10.4.4   状态编码设置



10.5  安全状态机设计



10.5  安全状态机设计

10.5.1   程序直接导引法



10.5  安全状态机设计

10.5.2  状态编码监测法

10.5.3  借助EDA优化控制工具生成安全状态机



10.6  硬件数字技术排除毛刺

10.6.1  延时方式
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10.6.2  逻辑方式去毛刺
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10.6.2  逻辑方式去毛刺



10.6  硬件数字技术排除毛刺

10.6.3   定时方式去毛刺



10.6  硬件数字技术排除毛刺

10.6.3   定时方式去毛刺



实验与设计 
10-2  0809采样控制电路实现与硬件验证。  



实验与设计 
10-3  数据采集模块设计



实验与设计 
10-4  五功能智能逻辑笔设计



实验与设计 
10-5  通用异步收发器UART设计



实验与设计 
10-5  通用异步收发器UART设计


